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Hardware

Original: Simulator:
@ 1 Eisenkern @ 1 Unterbrecher
@ 8 Spulen @ 8 LEDs
@ 8 Lichtschranken @ 8 Lichtschranken

o 1 TriCore 1796 @ 1 TriCore 1796
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Projektil
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Spulen




Spezifikation
00000

Lichtschranken
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TriCore 1796
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Anordnung

30mm
54mm
82mm
230mm
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Software

e ProOSEK

@ jtag-Server

@ GCC-toolchain
e SMC

JTAG (& %y

nologies

The Stale Map Compiler
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Aufgabenstellung

@ Eisenkern anheben bis zu einer vorgegebenen Spule
@ Eisenkern absenken bis zu einer vorgegebenen Spule

@ Eisenkern schrittweise anheben bis zu einer vorgegebenen
Spule

@ Eisenkern schrittweise absenken bis zu einer vorgegebenen
Spule

o beliebig kombinierte Aktionen
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Ablauftabellen

@ activate scheduler
e activate_scheduler
@ scheduler

e appmode_counters
e task_scheduler
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appmode_counters
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task_scheduler
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Zustandsdiagramm - main

Main::Default_State

Main::Running

Main::Idle
run/push(Up_Step::Startup) —————Jrun/push(Up_Cont::Accelerating)

fail

Main::Fall_Shutdown
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Zustandsdiagramm - up_cont

Up_Cant:Dstaull_state

Up_Cont::Falling

Up_Confi:Accakeraling

gupcw papines)

watohdog_espired

Up_Goni:popitail)

[ ] alarm_sspired [ ]
Er—r—



Realisierung
00000008000

Zustandsdiagramm - down _cont

Down_Comt::Diefau_State

Down_Cont:Faling

Dewn_Comt::Thnatling Down_Coni::Feiatingt
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Zustandsdiagramm - up_step

Up_Step:Delauit_Stre
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Zustandsdiagramm - down _step

Down_Siep:: Delaut_Stats

Down_Stsp: Thratiling D n_Step::Holding]
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Fail-safe

Falls entweder

@ das Geschoss eine Spule durchquert, die es gemaB Ablaufplan
nicht durchqueren sollte oder

@ das Geschoss zu lange zwischen zwei Lichtschranken bendtigt

werden samtliche Spulen abgeschaltet und eine Uberhitzung der
Spulen somit verhindert.
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make-Targets

all alles bauen

clean alle generierten Dateien |6schen

jtag jtag-Server starten

smc Statemachines bauen

doxygen Dokumentation bauen

doxygen_open Dokumentation bauen und &ffnen
showtests Testfille anzeigen

<test> Testfall bauen

<test>.ddd Testfall bauen und in ddd laden
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o simple_up_down _step im step-Modus ganz nach oben und
wieder ganz nach unten

e simple_up_down_cont im continuos-Modus ganz nach oben
und wieder ganz nach unten

e complex_up_down_1 komplexeres Bewegungsmuster
o complex_up_down_2 komplexeres Bewegungsmuster

fail_safe Test der Fail-safe-Funktion
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Vorfiihrung

@ ausgewahlte Test-cases

o Fail-safe-Test
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