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Aufgaben

e Datenentnahme beim Filter/Sensormodul
e Berechnung des neuen Stellwertes

e Steuerung des Motormoduls bzw. Setzen des neuen
Stellwertes
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L Datenverarbeitungsmodul

Beinhaltet:

o Filter
e Sensoren

o Gyroskop
e Accellerator

— Liefert Daten fiir den Regler

Robert Rauschecker, Christian Liebscher Komponenten
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L Datenverarbeitungsmodul

Aufgaben

Aufgaben des Filtermoduls:
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L Datenverarbeitungsmodul

Aufgaben

Aufgaben des Filtermoduls:
e Besorgen der Rohdaten von den Sensoren
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L Datenverarbeitungsmodul

Aufgaben

Aufgaben des Filtermoduls:
e Besorgen der Rohdaten von den Sensoren
o Filterung der Ubergebenen Werte
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L Datenverarbeitungsmodul

Aufgaben

Aufgaben des Filtermoduls:
e Besorgen der Rohdaten von den Sensoren
e Filterung der Gbergebenen Werte
o Bereitstellung der Daten fur die Regelung
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L Datenverarbeitungsmodul

Filtertypen

Arten von Filter

o Digitales Tiefpassfilter
— Unterdriickung irrelevanter Frequenzen

e Adaptives Filer
— Rauschminimierung
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L Datenverarbeitungsmodul

Aufgaben

Aufgaben des Sensormoduls:
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L Datenverarbeitungsmodul

Aufgaben

Aufgaben des Sensormoduls:
e Schnittstelle zum physikalischen Umfeld
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L Datenverarbeitungsmodul

Aufgaben

Aufgaben des Sensormoduls:
e Schnittstelle zum physikalischen Umfeld
e Messung der Umgebungsdaten
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L Datenverarbeitungsmodul

Aufgaben

Aufgaben des Sensormoduls:
e Schnittstelle zum physikalischen Umfeld
e Messung der Umgebungsdaten
o Abstraktion des aktuellen Zustands
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L Datenverarbeitungsmodul

Aufgaben

Aufgaben des Sensormoduls:
e Schnittstelle zum physikalischen Umfeld
e Messung der Umgebungsdaten
o Abstraktion des aktuellen Zustands
o Bereitstellung der Daten
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L Motorkontrolle

Aufgaben

Aufgaben des Motorkontrollmoduls:
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L Motorkontrolle

Aufgaben

Aufgaben des Motorkontrollmoduls:
o Setzt die Vorgaben des Regelers um
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L Motorkontrolle

Aufgaben

Aufgaben des Motorkontrollmoduls:
o Setzt die Vorgaben des Regelers um
e Hardwareschnittstelle zu den Motoren
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L Motorkontrolle

Aufgaben

Aufgaben des Motorkontrollmoduls:
o Setzt die Vorgaben des Regelers um
e Hardwareschnittstelle zu den Motoren
e [nitialisierung des Antriebs
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LKontrollmodul

Optionales Zusatzmodul zur Einstellung des Neigungswinkels

Aufgaben des Kontrollmoduls:
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LKontrollmodul

Optionales Zusatzmodul zur Einstellung des Neigungswinkels

Aufgaben des Kontrollmoduls:
e Interface fir den Benutzer
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LKontrollmodul

Optionales Zusatzmodul zur Einstellung des Neigungswinkels

Aufgaben des Kontrollmoduls:
e Interface fir den Benutzer
e Setzen entsprechender Sollwerte in der Regelung
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LZusamrnenfassung

Uberblick der Funktionalitéten:
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Regler

+control_loop ()

-calc_new_throttle()
-set_control_values()

Filter

+get_filtered_data():
-update_data()
-apply_lowpass()
-apply_adaptive()

filter_values(]

Motor

+init_engine ()
+set_throttle(throttle: throttle_typ)

Sensor

obert Rauscheck

cher

get_value(which:sensor_type): sensor_value
-get_value_gyro(): sensor_value
-get_value_acc(): sensor_value
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