
Motor Generator Strecke

Komponententest

Martin Hoffmann, Benedikt Dremel



Nachtrag



Komponenten

● Analog-Digital-Konverter als Komponente
– Einlesen der Messwerte; wird für alle Sensoren 

benötigt
● Tiefpassfilter

– Filterung der Messwerte (Rauschen)
● Spannungssensor

– Umrechnung der Messwerte in mV
● Stromsensor

– Umrechnung der Messwerte in mA über Shunt



ADC Test

● Vorbedingung: Anlegen einer Spannung an den 
PINA4 und messen dieser mit dem Oszi (zur 
Kontrolle)

● Ergebnis: Die LEDs geben den Messwert mit 8 
bit Genauigkeit aus 

● Wertebereich der Ausgabe: 0..5V = 0..255          
                                         => 1 “Punkt” = 20 mV



Tiefpassfilter Test (1)

● Vorbedingung: Testcase in Java VM
● Ergebnis: Wirkung sollte sich entsprechend der 

Bilder sein (visualisieren)
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Tiefpassfilter Test (2)
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Frequenzgang des Filters

● Filter Spec.
– IIR-Filter: 

Butterworth
– Filter 3.Ordnung
– Grenzfrequenzen: 

40Hz und 30 Hz
– Abtastrate: 100Hz



Spannungssensor

● Vorbedingung: Testcase in Java VM
● Ergebnis: Fehler der beiden Berechnungen 

muss möglichst gering sein
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Stromsensor

● Vorbedingung: Testcase in Java VM
● Ergebnis: Fehler der beiden Berechnungen 

muss möglichst klein sein

3 63 123 183 243 303 363 423 483 543 603 663 723 783 843 903 963
18

33
48 78

93
108 138

153
168 198

213
228 258

273
288 318

333
348 378

393
408 438

453
468 498

513
528 558

573
588 618

633
648 678

693
708 738

753
768 798

813
828 858

873
888 918

933
948 978

993
1008

1023

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

Umrechnungsfehler

ADC-Wert

F
e

hl
e

r 
in

 m
A



ToDo Liste

● Drehzahlsensor noch ungetestet
● Regler noch ungetestet (Konkrete Tests nötig)
● UserIO Komponeten ungetestet
● Alle anderen Komponenten getestet
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